
ل يمكن الاستفبدة من الذكبء الاصطنبعي في القضبيب البيئيت؟ه                      

ً ِغ اٌمفضاد إٌٛػ١خ الكبتب فٟ ا٢ٚٔخ الأخ١شح، ٚخصٛصب

الاصطٕبػٟ، رفبجأ اٌؼبٌُ اٌزٟ غشأد فٟ ِعّبس اٌزوبء 

ثأسشٖ ٚفٟ وبفّخ اٌمطبػبد ِٓ الإِىب١ٔبد اٌٙبئٍخ اٌزٟ لذ 

ًّ ِب ٠ّسّ اٌح١بح  رٕزجُ ػٓ رلالحُ اٌزوبء الاصطٕبػٟ ثى

خ  اٌجشش٠خ. ِّ ً ٘ب ٚػٍٝ اػزجبس أْ اٌؼٍَُٛ اٌج١ئ١خ رؼُذ ػٍِٛب

ّْ اٌؼذ٠ذ ِٓ اٌجبحض١ٓ ٚاٌؼٍّبء  ٚح٠ٛ١ّخ ثبٌٕسجخ ٌلإٔسبْ، فئ

١ك اٌزط٠ٛشاد اٌحذ٠ضخ فٟ اٌزوبء الاصطٕبػٟ حبٚي رطج

ِٚٓ ٕ٘ب، ٠حُبٚي ٘زا اٌّمبي   ػٍٝ ِخزٍف لعب٠ب اٌج١ئخ.

جسّػ–اٌٛلٛف  ُِ ػٍٝ اٌطُشُق اٌزٟ ٠زجّؼٙب اٌؼٍُّبء  -ثشىً 

ٚاٌجبحضْٛ فٟ رٛظ١ف اٌزوبء الاصطٕبػٟ فٟ اٌمعب٠ب 

 اٌج١ئ١خ.

 خبص بآفبق البيئت والتنميت

 

ح ِٓ أ٠خ رطج١مبد ٌٍزطٛساد اٌشل١ّّخ فٟ اٌح١بح الإٔسب١ٔخ، حزّٝ أْ اٌجؼط اػزجش  ِٕز ٚلذٍ لص١ش ِعٝ، وبْ ّٛ اٌجؼطُ ٠شُىّه فٟ اٌفبئذح اٌّشج

ً ػٍٝ اٌجشش٠خ. ً ِغ اٌمفضاد إٌٛػ١خ اٌزٟ غشأد فٟ   اٌشٚثٛربد ٚسبئش أشىبي اٌزمذَ اٌزىٌٕٛٛجٟ خطشاً ٚػجئب ب فٟ ا٢ٚٔخ الأخ١شح، ٚخصٛصب ِّ أ

ًّ ِب ِعّبس اٌزوبء الا صطٕبػٟ، فمذ رفبجأ اٌؼبٌُ ثأسشٖ ٚفٟ وبفّخ اٌمطبػبد ِٓ الإِىب١ٔبد اٌٙبئٍخ اٌزٟ لذ رٕزجُ ػٓ رلالحُ اٌزوبء الاصطٕبػٟ ثى

  ٠ّسّ اٌح١بح اٌجشش٠خ.

٠ًٛ اٌّبو١ٕخ اٌصٕبػ١خ ( ػٍٝ أٔٗ اٌفشع اٌؼٍّٟ اٌزٞ ٠ٙزُ ثذساسخ و١ف١ّخ رحArtificial Intelligenceثذا٠خً، ٠ُّىُٕٕب رؼش٠ف اٌزوبء الاصطٕبػٟ )

ًٍ ألشة ٌٍىبئٓ اٌجششٞ ِٓ ٔبح١خ اٌزصشّف ٚرٕف١ز اٌّٙبَ. ٍخ ِٓ   إٌٝ شى ّّ ى ُّ ٚجذ٠شٌ ثبٌزوش أْ ٘زا اٌؼٍُ ٠ؼزُجش ِحصٍّخ ٌزعبفش ِجّٛػخ ِٓ اٌؼٍَٛ اٌ

خ ٚح٠ٛ١ّخ ثبٌٕسجخ ٚػٍٝ اػزجبس أْ اٌؼٍَُٛ اٌج١  لج١ً ػٍَٛ الأػصبة، اٌطت، ػٍَٛ اٌحبسٛة ٚاٌجشِجخ ػٍٝ اخزلاف أٔٛاػٙب. ِّ ً ٘ب ئ١خ رؼُذ ػٍِٛب

ّْ اٌؼذ٠ذ ِٓ اٌجبحض١ٓ ٚاٌؼٍّبء حبٚي رطج١ك اٌزط٠ٛشاد اٌحذ٠ضخ فٟ اٌزوبء الاصطٕبػٟ ػٍٝ ِخزٍف لعب٠ب اٌج١ئخ. ِٚٓ ٕ٘ب، ٠حُبٚي ٘زا   ٌلإٔسبْ، فئ

مزعت اٌٛلٛف  ُّ جسّػ–اٌّمبي اٌ ُِ  ٟ رٛظ١ف اٌزوبء الاصطٕبػٟ فٟ اٌمعب٠ب اٌج١ئ١خ.ػٍٝ اٌطُشُق اٌزٟ ٠زجّؼٙب اٌؼٍُّبء ٚاٌجبحضْٛ ف -ثشىً 

 ( ونظُم الغذاء المُحىسبتsmart agricultureالزراعت الذكيت )

سْٚ رم١ٕبد حذ٠ضخ، ثؼعٙب أصجح ِزبحبً ثبٌفؼً فٟ أٚسٚثب ٚأ١ِشوب، ثح١ش ٠زُ دِج إٌظُ اٌّحٛسجخ اٌّؼمّذح ثبٌضس ّٛ ٚرمَٛ   اػخ.لا ٠ضاي اٌجبحضْٛ ٠ط

ُّ رمَٛ ثزخط١ػ ِب ٠ٍضَ ِٓ غشق اٌفىشح أسبسبً ػٍ ٝ اسزخذاَ سٚثٛربد لبدسح ػٍٝ اٌزٕجؤ اٌّجىّش ثّخزٍف الأِشاض اٌزٟ رص١ت اٌّحبص١ً، ِٚٓ صُ

زمذِّخ ِج١ٕخ ػٍٝ اٌطشق اٌحذ٠ضخ فٟ ِجبي اٌزوبء الاصطٕبػٟ. ُِ ٠ؼزمذ اٌجبحضْٛ فٟ ٘زا اٌشأْ   اٌؼٕب٠خ ٚاٌٛلب٠خ ثبٌّحبص١ً، اسزٕبداً إٌٝ ٌٛغبس٠ضّبد 

 ّْ ًٍ ػبَ. أ  ٘زٖ اٌزحس١ٕبد اٌحذ٠ضخ ِٓ شأٔٙب رشش١ذ اسزٙلان ا١ٌّبٖ ٚالأسّذح، ٚاٌض٠بدح ِٓ جٛدح ٚوفبءح اٌمطبع اٌضساػٟ ثشى

 :(Climate Informaticsالتنبؤ ببلمنبخ والطقس عبز الذكبء الاصطنبعي )

ّٟ ٠سزٕذُ إٌٝ ِٕظِٛبد سل١ّخ ِحٛسجخ  (، ٠Climate Informaticsٛ٘ٚؼًّ اٌجبحضْٛ ِؤخشاً ػٍٝ رط٠ٛش حمً ػٍّٟ جذ٠ذ ٠ذػٝ ) فشعٌ ػٍّ

ُّ deep learningلبدسح ػٍٝ اٌزٕجؤ ثبٌحبلاد إٌّبخ١خ ٚاٌطمس ثشىً دل١ك، ٚرٌه ِٓ خلاي رٛظ١ف ِب ٠ذػٝ ثـِ ) ( ٚ٘ٛ لطبع ػٍّٟ ٠ٙز



ٌجبحضْٛ أْ ٠ىْٛ ثئِىبٕٔب فٟ اٌّسزمجً ٚػجش رطج١ك ٘زٖ اٌزم١ٕبد، ٠زٛلغ ا  ثبٌٍٛغبس٠ضّبد اٌّسزٛحبح ِٓ غش٠مخ ػًّ ٚرمس١ُ اٌذِبؽ اٌجششٞ.

سجكَ. ُِ ًّٙ اٌزصشف ٚاٌٛلب٠خ ثشىً   اٌمش٠ت أْ ٔزٕجأ ثبٌىٛاسس اٌج١ئ١خ إٌبجّخ ػٓ اٌزغ١شاد إٌّبخ١خ، ِّب ٠س

 الذكبء الاصطنبعي والتحكم بتلىث الهىاء:

دٔب ثٛسبئً رُّىُّٕٕب ِٓ اٌزحىُّ  ّٚ س اٌٙٛائٟ، ٚأْ ١ُّّٔض ث١ٓ ِسججّبد اٌزٍٛس اٌٙٛائٟ ثشىً أسشع ِٓ شأْ الاػزّبد ػٍٝ اٌزوبء الاصطٕبػٟ أْ ٠ض ّٛ ثبٌزٍ

( ِٓ machine learning رُّىٕٕب اٌّجسّبد اٌزو١خ )اٌّضٚدح ثبي -ػٍٝ سج١ً اٌّضبي–فٟ حبٌخ اٌزسشّة اٌغبصٞ   ٚأوضش دلخ ِمبسٔخً اٌٛسبئً اٌزم١ٍذ٠خ.

ِٚٓ جبٔت آخش، ٠ّىٓ لاسزخذاَ اٌزوبء الاصطٕبػٟ اٌزم١ًٍ   ٘زٖ اٌزىٌٕٛٛج١ب اٌحذ٠ضخ.اٌزصشف اٌسش٠غ ثٕبءً ػٍٝ اٌذلخ ٚاٌسشػخ اٌّزبحز١ٓ ثفعً 

س اٌٙٛائٟ ثطشق ِخزٍفخ، ِضً اٌس١بساد رار١خ اٌم١بدح ) ّٛ (، ٚاٌزٟ إرا ِب اسزخُذِذ سبّ٘ذ فٟ رم١ًٍ الأجؼبصبد اٌغبص٠خ autonomous carsِٓ اٌزٍ

 ػبدحً.اٌسبِخ اٌزٟ رصذس ِٓ ٚلٛد اٌّشوجبد اٌزم١ٍذٞ 

 تطبيقبث بيئيت أخزي للذكبء الاصطنبعي:

٠ّىٕٕب ػٍٝ سج١ً اٌّضبي، أْ ٔسزخذَ   إٌٝ جبٔت ِب أر١ٕب ػٍٝ روشٖ سبثمبً، ٕ٘بٌه رطج١مبد وض١شح أخشٜ ٌٍزوبء الاصطٕبػٟ ف١ّب ٠زؼٍك ثبٌشأْ اٌج١ئٟ.

صٙب، ثبلإظبفخ إٌٝ اسزٙلان اٌطبلخ ثشىً ػبَ ِٓ أجً ارخبر اٌزط٠ٛشاد اٌشل١ّخ اٌحذ٠ضخ فٟ اٌزوبء الاصطٕبػٟ ِٓ أجً ِشالجخ ا١ٌّبٖ ِٚسزٜٛ  ّٛ رٍ

ً ثفعً اٌزم١ٕبد اٌشل١ّخ اٌحذ٠ضخ أْ ٔمًٍ ِٓ و١ّّخ إٌفّب٠بد ثشىً ػبَ، ػجش أٔظّخ رو١خ خبصخ فٟ ٘زا   الإجشاءاد اٌّلائّخ. وّب ٠ّىٕٕب أ٠عب

(، Carbon footprintٓ أْ ٠مًٍ ِّب ٠ؼشف ثبٌجصّخ اٌىشث١ٔٛخ )ِٚٓ جبٔت آخش، ٠ّىٓ لاسزخذاَ اٌزوبء الاصطٕبػٟ ِسزمجلاً ِ  اٌّعّبس.

سجخ ٌٍحذ ِٓ أشىبي اٌزٍٛس اٌّخزٍفخ. ْٛ ح ُِ  ٚوشف ِصبدس اٌزٍٛس اٌٙٛائٟ إٌٝ جبٔت ٚظغ الزشاحبد 

 خلاصت:

أْ ِضً ٘زٖ اٌزطج١مبد لذ رحُذسُ  ثبلإِىبْ الاسزفبدح ِٓ اٌزمذِبد اٌشل١ّخ اٌحذ٠ضخ فٟ ِجبي اٌزوبء الاصطٕبػٟ فٟ اٌشؤْٚ اٌج١ئ١خ، ٚلذ سأ٠ٕب و١ف

ُّؼعلاد اٌزٟ وبٔذ ػص١ّخ ػٍٝ اٌحً حزٝ ٚلذٍ ِعٝ. لاد جزس٠خ فٟ اٌؼذ٠ذ ِٓ اٌ ّٛ ً فٟ اٌذٚي   رح ثؼط ٘زٖ اٌزطج١مبد أصجح ثبٌفؼً ِزبحب

خ أِبَ اٌطلا  اٌغشث١خ، ٚاٌجؼط لا ٠ضاي ل١ذ اٌزجش٠ت ٚاٌزط٠ٛش. ِّ ة ٚاٌجبحض١ٓ اٌّسزمج١١ٍٓ، ٚخصٛصبً ٌزا، لذ ٠ىْٛ ٘زا اٌّجبي ِٓ اٌّجبلاد اٌٙب

ب لَذ ٠ؤدّٞ إٌٝ خٍك حٍٛي جزس٠خ ٚرو١خ ٌّشبوً ث١ئ١خ ِسزؼص١خ ِٓ لج١ً اٌزصحش، اٌجفبف، اٌزٍٛس اٌٙٛائٟ، ٚسٛا ّّ  ٘ب.فٟ اٌجٍذاْ اٌؼشث١خ، ِ
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